Vehiculo auténomo
polivalente para trabajos
en invernadero




] Motor de traccion

El trabajo en los invernaderos tiene fama de estar entre los mas duros
de la agricultura: altas temperaturas, jornadas de trabajo excesivamente FitoRobot® aplicando
largas y tediosas, inhalacion de productos quimicos y falta de eficaciay tratamiento fitosanitario
eficiencia en su aplicacién, lo cual redunda en un incremento de los
costes de cultivo, de la contaminacion del medio ambiente, asi como de

los riesgos de presencia de residuos en los alimentos.

Con todo eso pretende acabar FitoRobot®, un equipo de reducidas
dimensiones que realiza trabajos de aplicacion controlada de productos
fitosanitarios, de transporte de frutos y utillaje, asi como de asistencia a
tareas en altura en los invernaderos.

FitoRobot® consiste en si mismo una evidente novedad mundial en el
campo de la maquinaria destinada a la ejecucion de operaciones en
invernaderos ya que permite disponer de un equipo para realizar trabajos

en el interior de los invernaderos sin la necesaria presencia de operarios.

Avance ‘%’ Retroceso

Dimensiones
(largo x ancho x alto):
800 x 1.500 x 2.000 mm

Motor de
Combustion

Oruga Izquie

Operacién
Manual

Avance Heposo Retroceso

Esquema del sistema de control para el
desplazamiento del vehiculo

Premios y reconocimientos recibidos Caracteristicas técnicas

FitoRobot® recibié en el afio 2006 importantes
reconocimientos que avalan su capacidady
potencial como desarrollo tecnoldgico al servicio

de la agricultura de vanguardia:

2006 UNACOMA Vision Event, sobre prospectiva
cientifica y tecnoldgica en el Congreso Mundial
de Ingenieros Agronomos y celebrado en Bonn
(Alemania).

BUREAU VERITAS

2006 Premio OMRON de Iniciacion a la
Investigacion e Innovacién en Automatica en las
XXVII Jornadas de Automitica.

2006 Premio ABB de Robética en las XXVII
Jornadas de Automitica.
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Vehiculo compacto

Sistema de traccion por orugas o ruedas

Sistema sensorial de gran precision

Alta maniobrabilidad

Baja compactacion del terreno

Capacidad de carga de hasta 400 kg

Sistema de transmisidn hidrostatico electrénico
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